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Drehstrommotoren AC 
Übersicht  |  0,37 kW - 5,5 kW

Baugröße Leistung 
P

Nenn- 
drehzahl

Dreh- 
moment

Nennstrom 
bei 

400 V
bei direkter Einschaltung

Kipp- zu 
Nennmo-

ment

Trägheits- 
moment 

J

Wirkungsgrad 
(bei 100% 

Last)

Leistungs- 
faktor 

(bei 100% Last)

Gewicht 
ohne 

Bremse

Gewicht  
mit  

Bremse

IEC kW min-1 Nm A
Anzugs- zu 
Nennstrom  

IA/IN

Anzugs- 
zu Nenn- 
moment 

MA/MN

MK/MN ca. kgm² ɳ
% cos ca. kg ca. kg

71 0,37 1360 2,6 1,2 2,8 2 2 0,0008 63 0,7 6 8
71 0,75* 1370 5,33 2,1 2,9 2,1 2,4 0,0012 69 0,78 8,3 10,3
80 0,75 1410 5,1 2 4,5 2,2 2,8 0,0020 70 0,7 9,3 13
80 1,5* 1390 10,4 3,4 4,1 3,2 3,2 0,0026 72 0,7 11,5 15,2

90L 1,5 1410 10,3 3,7 4,9 3 3 0,0032 79 0,74 14,4 18
90L 2,2* 1400 15,2 5,2 4,5 2,7 2,7 0,0039 78 0,81 17,5 21,1

100L 2,2 1420 14,8 5,3 4 2,3 2,7 0,0046 83 0,74 19,2 25,5
100L 3 1410 20,3 6,7 3,9 2,3 2,5 0,0056 82 0,79 22,4 28
100L 4* 1420 27 8,9 4 2,2 2,2 0,0065 81 0,82 26,3 31,9
112M 4 1440 27 9,4 3,3 2,5 2,9 0,0133 83 0,75 30,4 38
112M 5,5* 1440 36,4 11,7 3,9 2,1 2,3 0,0139 84 0,83 33 40,6

Gr. 63 bis 132 kurzfristig lieferbar
*Leistung ist höher als IEC-Norm (progressiv)
» Gr. 160 bis 355 auf Anfrage

	 ACHTUNG

	 Technische Daten

Bei Überdimensionierung der Motor-
leistung besteht die Gefahr Bauteile zu 
überlasten. Die Auswirkungen müssen nicht 
nur unter Last, sondern auch im Leerlauf 
berücksichtigt werden.

Motorbremsen liefern wir standardmäßig 
für Anschlussspannung 230V AC, Betriebs-
spannung 205 V DC, mit Brückengleich-
richter.

Drehstrom- Normmotoren (asynchron)
Leerlaufdrehzahl~1500 min-1 (andere auf Anfrage)
230/400 V Δ 50 Hz, S1 bzw. S3-75%, ISO F
Drehstrommotoren: IP 55
Drehstrombremsmotoren: IP 54

Spannungsbereiche:
220 - 240 V Δ 50 Hz 	 380 - 415 V Y 50 Hz
380 - 415 V Δ 50 Hz	 660 - 690 V Y 50 Hz

Baugröße
Polzahl - Drehzahl 4-polig = 1500 min-1

Leistung [kW]
Bauform
mit Bremse (bei Bedarf)
mit 2. Wellenende (bei Bedarf)

	 Bestellbeispiel:  	 90-P4-1,5-B5-B-2W
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Drehstrombremsmotoren 
Fußbauform B3

Baugröße a1 b1 e1 c1 f1 g i2 s1 d l t u u

71 90 112 141 71 75 142 7 7 45 14 30 16 5
80 100 125 159 80 90 160 9 17 50 19 40 21,5 6
90 125 140 179 90 106 180 9 17 56 24 50 27 8
100 140 160 199 100 123 200 12 20 63 28 60 31 8

Baugröße
kW ohne Bremse mit Bremse mit Bremse und 2. Wellenende

c e f g1 M
(4-pol.) k k1 d1 l1 k k k1 d1 l1

71 0,37 248 281 14 30 2 63 295 325 11 23 11 108 136 188 5
71 0,75 248 281 14 30 263 295 325 11 23 11 105 136 188 5
80 0,75 277 315 19 40 305 330 375 19 40 11 125 154 211 6
80 1,5 277 315 19 40 305 330 375 19 40 11 125 154 211 6
90 1,5 329 378 24 50 390 390 432 19 40 13 155 174 227 8
90 2,2 329 378 24 50 348 390 432 19 40 13 155 174 227 8
100 3 369 429 28 60 433 433 487 24 50 14 175 192 248 10
100 4 369 429 28 60 433 433 487 24 50 14 175 192 248 10

Für diesen Typ können wir Ihnen einen 
Flanschmotor (z.B: B14) mit zusätzlich  
montierten Fußleisten anbieten. 
Diese Version hat meist eine schnellere 
Lieferzeit. Die Maße bleiben gleich. 

Wir behalten uns das Recht vor, die Abmessungen abzuändern,  
ohne deswegen die Benennung des Motors zu wechseln.
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Baugröße a1 b1 e1 f1 g i2 s1 d l t u

71 105 70 85 2,5 141 30 M6 14 30 16 5
80 120 80 100 3 159 40 M6 19 40 21,5 6
90 140 95 115 3 179 50 M8 24 50 27 8

100 160 110 130 3,5 199 60 M8 28 60 31 8

Baugröße
kW ohne Bremse mit Bremse mit Bremse und 2. Wellenende

g1 M
(4-pol.) k k1 d1 l1 k k k1 d1 l1

63 0,18 212 238 11 23 261 261 285 9 20 172 4
63 0,25 212 238 11 23 239 261 285 9 20 172 4
71 0,37 248 281 14 30 263 295 325 11 23 188 5
71 0,75 248 281 14 30 263 295 325 11 23 188 5
80 0,75 277 315 19 40 305 330 375 19 40 211 6
80 1,5 277 315 19 40 305 330 375 19 40 211 6
90 1,5 329 378 24 50 390 390 432 19 40 227 8
90 2,2 329 378 24 50 348 390 432 19 40 227 8

100 3 369 429 28 60 433 433 487 24 50 248 10
100 4 369 429 28 60 433 433 487 24 50 248 10

Drehstrombremsmotoren 
Flanschbauform B14C, kleiner Flansch

B14: 	 Flansch mit Innengewinde
C: 		  Kleiner Flansch

Wir behalten uns das Recht vor, die Abmessungen abzuändern,  
ohne deswegen die Benennung des Motors zu wechseln.
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Drehstrombremsmotoren 
Flanschbauform B14B, großer Flansch

Baugröße a1 b1 e1 f1 g i2 s1 d l t u

71 140 95 115 3 141 30 M8 14 30 16 5
80 160 110 130 3,5 159 40 M8 19 40 21,5 6
90 160 110 130 3,5 179 50 M8 24 50 27,5 8
100 200 130 165 3,5 199 60 M10 28 60 31 8

Baugröße
kW ohne Bremse mit Bremse mit Bremse und 2. Wellenende

g1 M
(4-pol.) k k1 d1 l1 k k k1 d1 l1

71 0,37 248 281 14 30 263 295 325 11 23 188 5
71 0,75 248 281 14 30 263 295 325 11 23 188 5
80 0,75 277 315 19 40 305 330 375 19 40 211 6
80 1,5 277 315 19 40 305 330 375 19 40 211 6
90 1,5 329 378 24 50 390 390 432 19 40 227 8
90 2,2 329 378 24 50 348 390 432 19 40 227 8

100 3 369 429 28 60 433 433 487 24 50 248 10
100 4 369 429 28 60 433 433 487 24 50 248 10

B14: 	 Flansch mit Innengewinde
B: 		  Großer Flansch

Wir behalten uns das Recht vor, die Abmessungen abzuändern,  
ohne deswegen die Benennung des Motors zu wechseln.
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Drehstrombremsmotoren 
Flanschbauform B5 

Baugröße a1 b1 e1 c1 f1 g i2 s1 d l t u

71 160 110 7 130 3,5 141 30 9,5 14 30 16 5
80 200 130 8 165 3,5 159 40 11,5 19 40 21,5 6
90 200 130 8 165 3,5 179 50 11,5 24 50 27 8
100 250 180 10 215 4 199 60 14 28 60 31 8

Baugröße
kW ohne Bremse mit Bremse mit Bremse und 2. Wellenende

g1 M
(4-pol.) k k1 d1 l1 k k k1 d1 l1

71 0,37 248 281 14 30 263 295 325 11 23 188 5
71 0,75 248 281 14 30 263 295 325 11 23 188 5
80 0,75 277 315 19 40 305 330 375 19 40 211 6
80 1,5 277 315 19 40 305 330 375 19 40 211 6
90 1,5 329 378 24 50 390 390 432 19 40 227 8
90 2,2 329 378 24 50 348 390 432 19 40 227 8
100 3 369 429 28 60 433 433 487 24 50 248 10
100 4 369 429 28 60 433 433 487 24 50 248 10

B5: 	 Flansch mit Durchgangslöchern

Wir behalten uns das Recht vor, die Abmessungen abzuändern,  
ohne deswegen die Benennung des Motors zu wechseln.


