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ZIMMDi k1 i Kal dérma D¢zenekl eri 1 Bu dokumanlailgili bilgiler
1 Bu doktumanla ilgili bilgiler
1.1 Bu kullaném kélavuzunun kul |
Bu kullaném kélavuzu, ZI MM di«kl:i kal der
C Kullaném kél avuzmumad ar, z%meq idikkiK d tal i
okuyun.
C Kullaném kélavuzunu, d¢zenejin kullan
C Kullaném ve bakém personelinin kullan
erikebil mesini sajlayeén.
C Kullaném kélavuzunu d¢zenejin sonraki
dizenekle birlikte teslim edin.
C Kullaném kélavuzunu ¢retici taraf énda
guncelleyin.
1.2 Sembol |l er ve ikKaretler
Sembol Anl ame
/SR IN @@= i «iler i-in tehlike.
Di kkate al énmamasé halinde °1 ¢m
gelir.
A UYARI Kikiler i-in tehlike.
Di kkate aléenmamasé halinde °I ¢m
gelebilir.
ADKKKAT Kikiler i-in tehlike.
Di kkate al é&nmamasé halinde hafif
DKKKAT Maddi hasarlaré °nlemek i-in bil
OBKLGK Kkl em akéklaréné anlamak veya op
\4 Bir iklem talimaté i-in kokull ar
C Tek ademlé iklem talebi
1. é Birden fazla adémlé iklem tali ma
2. C Séralamayé dikkate al én.
Tab.1: Sembol | &etlerve i K
2015-01 Versiyon 1.2 5



2 Guvenlik ZIMMDIi kI i Kal dér ma D¢ z e
2 Guvenlik
Z1I MM di k1l i kaldérma d¢gzeneji, en son te
gevenl i k kurallaréna go°re ¢retilmiktir.
kull anécénén veya ¢(-¢nce¢ Kahéslarén saj
tehlikeler ve ZI|I MM idiiknl iv ekyaal ddé rjnear dryazdedni
dejerlerin olumsuz etkilendiji durumlar
C ZIMM dikli kaldsrmeceszehkakkemi-@idan k
durumda ve kullaném keélavuzunu dikkat
C Arezalarén hemen gideril mesini sajl ay
C ZI MM didelrimakal, zienief i welei | meyen deji ki
yapmayeén.
C Sadece ZIMM Maschinenelemente GmbH+Co KGinén oriji na
yedek par-alaréné kull aneén.
2.1 Amacéna uygun kull anéem
Z1I MM di kI i kaldérma d¢gzeneji, t emel ol a
kapasitesidaakal elera@aéni ndi rme, devir me
ettirme iklemleri i -in uygundur .
KI gi | kullanéma y°nelik sorumluluk kul
Kal dérma sistemleri sadece katalogl arén
belirtilen kapsam dahi |l ianrdael évkel airzéinnd av e r
-al ékteéerélabilir.
Z1I MM di kI i kaldérma d¢gzeneji, el ektr oma
kanuna uymak amad®&@08l-a2 tsaanmleemée WEWar énca o
end¢striyel alanl arda kullanélabilir.
Bunun déekéndaki tem kull anémiml angmamacén
olarak kabul edilir.
Emin ol madéjénéez durumlarda, ZI MM di kIl i
konusunda ZIMM Maschinenelemente GmbH+ CoKGOy e danékeén.
2.2 Kkl et mecinin yé¢gkegml gl ¢kl eri
C ZI MM di ki kal deeadmac @ ¢lzwe nieg lientiinm k él a
ulusalo!l arak ge-erli olan d¢zenl emeler v
-al éktéréldéjéndan ve onar él déj éndan
C Personelin
i ZI MM di kl i kal deulmaa rdégmé niefjiimiyet ki |
ol dujundan,
i ilgili iklem i-in ejitimli ve kalif
i bu kull amé@mukeékayup anl adéjéndan,
i ge-erli g¢venli k y°onetmeliklerini b
i kikisel koruyucu ekipman kull andéj én
(koruyucu el diven, koruyucu kask, em
6 Versiyon 1.2 2015-01



ZIMMDi k1 i Kal dérma D¢zenekl eri 3Tesl i mat kapsam
3 Tesl i mat kapsame
Z1 MM di k1l i kal dér ma d¢zenelgmekicinol asé nak
yeterli Kekil de emniyete al énméxk bir an
Z1 MM di k1 i kaldéerma d¢gzenejinin tesli ma
parcalar bulunur:
A ZIMM dikli kaldérma d¢zenej i
A Bu kullanéem kélavuzu
A Sevk irsaliyesi uyarénca dijer par-al
4 Ur¢,n t aneéeme
4.1 Genel bakék
ép Er&
0,—~0
—1 o = ~(0) c
o~—"0
3
Resml:Z1 MM di k| i kal déerma d¢gzenejine gene
A ile F arase: Z1I MM di kI i kalderma d¢ze
goévde Uzerinde de goérunr.
2015-01 Versiyon 1.2 7



41 r ¢n aneéme ZIMMDi k1 i Kal dér ma
4.2 Tip | evhaseé
' ™\
®
LInang .. ...
das Hubsystem
ZIMM Maschinenelemente GmbH + Co KG
1 —— Millennium Park 3 - 6890 Lustenau/Austria
0043 (0) 5577 / 806-0 - http://www.zimm.at
2 — Type: GSZ-25-SN
3 — static: 25 kN
4 — ratio: i=6:1 | 8
5 ——r n,nom: 1500 rpm ﬁ
6 — n,max: 3000 rpm K
7 — serial-no: L-Z01-0013573
& J
Resim2: Ti p |l evhasé °rnefji
ZI MM il etikim b5 Nominal devir
Tip tanémeé 6 Maks. devir sa
Diklinin azami 7 Seri numar asé€
kapasitesi (mil vs. dikkate 8 Data Matrix Code (Veri Matrisi
al enmaméexter) Koduy)o! arak ser.i
4 Dikli red¢ksiyo
8 Versiyon 1.2 2015-01
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ZIMMDi k| i Kal dérma D¢zenekl eri 41 r¢é¢n ot

4.3

Versiyonlar/Varyantlar

Varyant

Sabit (S versiyonu) Doénen (R versiyonu)

Z serisi,standart (Tr ape z
vida mili TR)

1 Hareket somunu 5 Mil yajlamase
2 Trapezdi kI i vida 6 Limit kalter:i
3 Govde, Z serisi 7 Koruma borusu
4 Tahrik mili
Zserisi,Bi | yal & vi dag
Bilyalé vidaleée3 Bilyaleé vidalgée
Mil yajl amaseé
2015-01 Versiyon 1.2 9
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41 r¢n tanéme ZIMMDIi kI i Kal dér ma D¢ z e

Varyant Sabit (S versiyonu) Doénen (R versiyonu)

Z serisi, emniyet somunu SIFA
ile

1 Elektrikli veya optik denetim 3 Emniyet somunu SIFA

2 Entegre emniyet 4  Elektrikli denetim
somunu SIFAG 1 & di k|

GSZ serisi, standart

1 Govde, GSZ serisi

4.4 Yajl ama nipel.]

S ve R versiyonu ZI MM di kIl i kal der ma dg¢
temiz bir «kmeaksiélndee syadjllaayran yaj |l ama

ni pel
(flanklé& somun FM hari -

OBKLGK
C Yajlamanén enyapyél maké lid-in ot
(6rn.Zz-LUB) kul |l anén.

10 Versiyon 1.2 2015-01



depol ar

ZIMM D i Kal dérma D¢zenekl eri 5Takéma ve
Takéma ve depol ama
Takeéma
A UYARI
D¢ken yg¢ k!

Yékl erin degkmesi sonucu aj ér yar

C Kullanélan takéyécé kayeéklarén
k ay may a anaenia oluh.

C Havada asélé& olan y¢klerin alt

C Kikisel koruyucu ekipman kull a

ADKKKAT

Y¢é¢ksek ajéerl ék!

25 kgudan itibaren olan par-alar

C Aj @MMdi k|l i kal dér ma zdagneerae klyegru
t akéyeén dnkaksk2bkgh a kK é n

DKKKAT

Z1I MM di K1 i kal dérma d¢gzenejinin

C D¢gzeneji teslim aldéejéenézda am
kontrol edin.

C zZIMMdi kI i kal déermdg K¢ meryeéjni wvie d
bérakmayén.

C Gerekirse uygun kladrm&mr.ma ar a- |

Milin bikdlmesi!

C Ozellikle uzun ve ince milleri, bukilmeleri 6nlemek igin dikkatli bir
Kekilde kull anén.

2015-01 Versiyon 1.2 11



5Takéma ve depol ama ZIMMDi k1 i Kal dér ma D¢ zel

S versiyonu
Resim3:S versiyonunun takéma °rnekleri
C Vin- ile kal deérayedkee ézunay n tia-kiény éwyég kn
noktal aréna sabitleyin.
C Takéma e sZnlaMM nddiak | i k al dejrémal &j¢&zream ed s k
noktalaréna m¢mke¢gn ol dujunca exkit bir
R versiyonu

Resim 4: Rversiyonunun t ak é

12 Versiyon 1.2 2015-01



ZIMMDi k1 i Kal dérma D¢zenekl eri 5Takéma ve depol ar

Takéma sabi G¢evenlii bir asma ikl emi i-in dikliye ha
takéelabilir.

Resim5:Hal ka vidalar (1) veya halka somunl
dej il dir)

5.2 Depolama

D K KAR

Yanl ek depol ama!
Korozyon nedeniyle hasar.
C Sadece kapalée ve kuru mekanlar

C !'st¢ kapale a-eék hava mekanl ar
depol ayén.

C Teslim edildikten en ge- 1 yeél
d¢zenejinin tesl dimnat tarihi be

C Dijer depolama kokullaré ve depol ama
ZIMM Maschinenelemente GmbH+Co KGuUuya danékeén.

2015-01 Versiyon 1.2 13



6 Montaj ZIMMDi k1 i Kal dér ma
Montaj
ADKKKAT
Kesil me, sékékma ve ezilme tehli
C Komple sistemi kapatén ve yeni
al én.
C ¢al @xkmal ar éint isnaldie cuez resfn per sone
yéeréeteéel mesini sajl ayén.
C Mevcut kapaklaré -ékarmayén.
C Kikisel koruyucu ekipman kull a
Keskin kenarlar!
Kesilme sonucu yaralanmalar.
C Koruyucu eldiven takeén.
DKKKAT
Yuksek kuvvet etkisi!
Kompl e sistemdea vdeg zde rkdfii rkdad dnega dn
C Akajeédaki montaj kokullareéna u
T Limit kalterl eri kopr ¢l enmedi
i Tolerans, par akzeBolim&l, StE a- é1 ¢
i T¢m biliekedn®lreme ve hareket y°
i Hareketli ve sabit par-alaréé
uyuluyor.
Kendinden kilitleme yok!
Bilyal e vitdaahlréi knmiil nkikGTde kendi nde
kompl e sistemde ve di unaddihksarb ¢ érkx m
C Yayl é& fren FDB veya frenli mot
C S versiyonunda d°nerek -ékma e
emniyeti VS 6ngorin.
C ¥zellikle dikey montajda, mont
d°nerek -ékmadéjéndan emin olu
14 Versiyon 1.2 2015-01
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ZIMMDi k1 i Kal dérma D¢zenekl eri 6 Montaj
DKKKAT
Sistem sonradan -al ékéyo
Sonradan -al ékma nedeniyle kompl
d¢zenejinde maddi hasar .
A Sonradan -alékma mesafesi, aleée
uzayabilir.
C Gerekirse yaylée fren FDB veya
OBKLGK
Kompl e sistemin mmndetlevg t&hlikelex meydanai «
gelebilir.
C B°lgesel dé¢zenl emel er i di kkate
ri sk dejerlendirmesi).
C T¢m ilave tehlikeleri, komple
6.1 Di kI i kal dérma d¢gzenejinin v
mont aj é
V ZIMMdi k|l i kal dér miamevypaZé M&] dnkhi kal dér
d¢zeneyjainndean et ki eden y¢kler ol mamal é
k\
—= O = ;,9
/“er Z A7
|
= |
Resim 6: Milin tzerine yandan yuk bindirilmesine izin verilmez.
{/]o2} LJo2[4]
== TR \I#‘{
w
EﬂI
- -]
Resm7:D¢ zI ¢k, paralellik ve a-@ dojruluju
2015-01 Versiyon 1.2 15



6 Montaj ZIMMDi k1 i Kal dér ma D¢ zel

1. ZI MM di k| i kalderma d¢gzenejini yerl ek
el emanéna d¢z bir kekilde hizal ayén.
2. Z1 MM di k| i kaldérma d¢zenejini vidal a

vidal aréné sékén
3. Mil sabitl eme el emmatn&jn évimbalt &r &€mdd ns é kn

Resim8: Kst iAssnka&: somununun (PM) azami ejim
t¢em somunl ar dik a-élée bir kKekilde

Koni k d D°nme y°n¢, T modelinde d°nd¢rerek deji

Resm9: T model i (koni k di«kl i)

C Montaj esnasénda d°nme y°n¢gnegn dojru

6.2 Kavramal arén ve bajlanté mil

V Birlektirilmesi gereken di«kl:i kal dérm
V Gerekirseplanan mék koni k dikliler monte edi
ADKKKAT

Hareketli parcalar!

Donen pargalar nedeniyle yaralanmalar.

C Komple sistemi kapatén ve yeni
al én.

1. Bajlanté milini mi | muyl ul aréna (ZI MM
konikdi k1 i) yerl exktirin. Bu esnada di«kl:i

hi zal anmaséna di kkat edi n.

16 Versiyon 1.2 2015-01



ZIMMDi k1 i Kal dérma D¢zenekl eri 6 Montaj
2. Kavrama yaré kabukl aréné montaj vidal
torklaréyla sabitleyin:
Bajl ant & mi|lKavrama Sékma tor K
VWZ-30 KUZ-KK-16 4 Nm
VWZ-40 KUZ-KK-24 8 Nm
VWZ-60 KUZ-KK-32 15 Nm
VWZ-60V KUZ-KK-35 35Nm
VWZ-80 KUZ-KK-45 70 Nm
VWZ-100 KUZ-KK-60 120 Nm
_.E
Resiml1l0: Bajl anté millerinin montajeé
DKKKAT
Eksenel birlexktirme kuvveti]!
Rul man yatakl ar e, emni yigrt hal kal
C Yerlektirdijiniz par-alar uygu
C Mil muyl ul aréna darbelerin gel
3. KUZ kavramalaréné (yarée kabuk ol mayan
ge-irin. Dikli pimi akajédaki sékma t
KUZ.. di K1 i pi m|Séekma torKk
09, (14) M4 1,5 Nm
24, 28 M5 2,0 Nm
14, 19, 38 M6 4,8 Nm
45, 55, 60 M8 10 Nm
70, 75, 90 M10 17 Nm
Emniyeti arttérmak i-in di«kl:i pim vid
sékélabilir.
2015-01 Versiyon 1.2 17



6 Montaj ZIMMDi k1 i Kal dér ma D¢ zel
6.3 Mot or mont aj é
V Di Kkl i kal dérma d¢gzenefji monte edil miKk
ADKKKAT
Hareketli parcalar!
Donen pargalar nedeniyle yaralanmalar.
C Komple sistemi kapatén ve yeni
al én.
P 5
1 T o —
i oo ey — —
E T = =
| p— p—
= —
Resim11: Mot or mont aj €
1. Motor flankéené (1) di klediknalvdee rsmeak éd ¢bzi
Kekil de vidal ayén
2. Kavrama yarélaréné (2) di«kl:i miline m
3. Kavrama yéldéezéné (3) taken.
4, Mot or taraféndaki kavrama yaréséne (4
5, Mot oru (5) motor flankéna takén ve sé
6. Motort ar af endaki kavrama yarésénée (6) a
monte edin:
T Dikli taraféndaki kavrama yar éséneéen
mm eksenel bokl uk bérakén.
I Mont aj vidase (7) ile sékeén.
i Kavrama yarésé motor mili@ cxrerine i
pozisyonu ayarl ayén ve sékén.
18 Versiyon 1.2 2015-01



ZIMMDi k1 i Kal dérma D¢zenekl eri 6 Montaj
6.4 El ektri kIl bil ekenlerin bajl
A UYARI
El ektrik -arpmasé!
Elektrik -arpmasé sonucunda °1 ¢m
gelir.
C Elektrik tesisaténda -al eékmal a
taraféndanl addgrul anma
C Temel kurallareée dikkate al én
T Gerilimsiz hale getirin.
i Yeniden -al éktérél maya kar ke
I T¢m kutuplarén gerilimsiz ol
I Topraklayén ve késa devre ya
I Gerilim alténda ol an komku p
6.4.1 Motor
V Motor(tesl i mat kapsaméndaysa) takel eéed
1. Motorun ter minal kutusunu a-én. Baj
kutusundadér .
2. Motoru devre plané uyarénca bajlayeéen.
6.4.2 Limit kalteri
Limit «kal
bajl anm
Resiml12: Baj kt &@n f i Ki ni l'imit kalterine monte
1. Koruyucu elemané (1) | imit kxalterinde
2. Koruyucu elemané (2) bajlanté fikinde
3. Bajlanteée fikini (3) limit kalterine
4. Vi d @dysaat yoninde 90° dondurdn.
2015-01 Versiyon 1.2 19
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6 Montaj ZIMMDi k1 i Kal dér ma D¢ zel
5. Kabl o u-laréné (Kk2Regm$3) euiybheaneama
bajl ayén
BN BK
-
\':_
BU BKWH _L_
GN-YE
Resiml13: Li mit kalteri i-in elektrikIi bajl
BN Kahverengi BU Mavi BK-WH Siyah-beyaz
BK Siyah GN-YE Ye ksialr é
Kablo -k Gerekirse kablo -ékékée 180A dondg¢ir ¢l ebi

dondurilmesi

Resiml14: Li mit «kalterinin kablo -ékékeéene d°
1. Vidal aré (1) -°z¢n ve s°%kegn.
2. Limit kalterini (3) tutwucudan (2) -ek
3. Limierkalttekrar tutucuya (2) yerl ekt
4, Vidalareée (1) tekrar monte edin ve sék
Limit kK

pozisyonunun i
Resiml15:Li mit «kalterinin ince ayarée
1. Di ki kal dérma d¢gzenefini aéraéhrt.ar |l ama
2. Vidal aré (1) gevketin.
3. Limit kxalterinin ince ayaréneé yapeéen,;
4. Vi dal arée (1) sékeéen.

20 Versiyon 1.2 2015-01



ZIMMDi k1 i Kal dérma D¢zenekl eri 6 Montaj
6.5 Test -al ékteéer masé
V Sistem monte edildi ve hizal andég.
V Mily aj | @ahdfazla bilgiicin bkz. Bolum "7.2Y aj | ‘4 Sagfa 25).
DKKKAT
Hi zal ama yanl ék ol dujunda yandan
Dikli ve milde hasar meydana gel
1. Hi zal ama vy anlHkikz aoll adnug ruénrd ,dukz; BoBirmh t
6.6, Sayfa 22.
2. Test -aléktérmaséné tekrarl aye
Yuksek kuvvet etkisi!
Z1I MM di k| i kaldérma d¢gzenefj i has
C Limit rkiaditrer(liesteje bajleé) veysg
k°pr¢lenemedijinden emin ol un.
C Montaj par-alarénén dijer par -
C Her iki y°ne komple bir kaldérma ikl e
Bu esnada akajeédakileri dikkate al een:
T Bu ikl emi yavak ve dikkatli bir «kek
I Bu ikl emi m¢mkegn ol dujunca yé¢kseégz v
ger-eklexktirin.
i Akém t ¢ keti mi nor mal aral ek i-erisi
Yé¢ksek dal gal anmal ar , hi zal ama hat a
ol dujunu g°sterir.
i Ozeli kl e uzun ve arka arkaya uygul ana
i Kkl eminde sécakl ] é& denetleyin ve a
gelmesini 6nleyin.
i Limit kxalterlerinin (isteje bajle)
koprulenmesini 6nleyin.
2015-01 Versiyon 1.2 21



6 Montaj ZIMMDi k1 i Kal dér ma D¢ zel

6.6 Hi zal amanén d¢gzeltil mesi
Hizalama, gerekir se - ok fazla iklem uygul amaya ¢
diizeltilebilir.

V Mi | vy a(flahasfazld @lgiicin bkz. Bolim "7.2Y aj | § Bagfa
25).
S versiyonu
1

Resim16: Doj ru hi zal anmék S versiyonu di«l:i

Di wdvdesindekive mi | ucundaki sabitl eme vid
Tamamen igeri sirtin (1).
Sabitleme vidal arénée sékeén.

Test - al ékt & n pika Bohim 6.5, Bayfa 2l).

A

R versiyonu

Resim17: Doj ru hi zal anmék R versiyonu di«kl:@

1. Orta pozisyona surin (1).

2. Di wdvdesindekive karké yatak plakaséndaki (
vidal aréneée -°z¢n.

22 Versiyon 1.2 2015-01










































