Technika napedowa ZIMM
dla zastosowan obronnych

Przyktad zastosowania
dla systemow pojazdowych, radarowych i tacznosci

ZIMM - Niezawodne funkcje ruchu do podnoszenia, poziomowania i pozycjonowania

W zastosowaniach obronnych tadunki i systemy techniczne muszg by¢
podnoszone, poziomowane, pozycjonowane i przestawiane w sposéb
kontrolowany. Kluczowe znaczenie maja precyzyjne i powtarzalne

ruchy oraz technika napedowa dostosowana do konkretnego zastosowania
i warunkdw otoczenia.

W systemie modutowym ZIMM podnosniki Srubowe i aktuatory
elektromechaniczne mozna taczyé z odpowiednimi srubami, silnikami,
watami taczacymi, sprzegtami i akcesoriami. W ten sposdb powstaja
dopasowane systemy napedowe do réznych zadan podnoszenia,
poziomowania, pozycjonowania i przestawiania w zastosowaniach obronnych.

Rozwigzania ZIMM dla zastosowan obronnych:
Podnosniki sSrubowe i aktuatory elektromechaniczne
do podnoszenia, poziomowania i pozycjonowania

w systemach pojazdowych, radarowych i tacznosci.



Typowe zadania ruchowe w sektorze obronnym

Podnoszenie pojazdu | Podnoszenie i pozycjonowanie

Na potrzeby prac montazowych, przegladéw i konserwacji pojazdy wojskowe

moga by¢ podnoszone za pomoca czterech kolumn podnosnikowych i ustawiane

w zdefiniowanej pozycji roboczej. Wymagane liniowe ruchy podnoszenia
generuja cztery aktuatory elektromechaniczne ZIMM.

Kazde dwa aktuatory tworza przednia lub tylng grupe podnoszenia.

Sterownik koordynuje obie grupy podczas procesu podnoszenia. Punkty podparcia
pojazdu, konstrukcja no$na, prowadzenie, ryglowanie i funkcje bezpieczenstwa

sg projektowane odpowiednio do catej instalacji.

Zalety

Podnoszenie pojazdu w czterech
zdefiniowanych punktach podparcia

Wspolne sterowanie
parami aktuatoréw

Powtarzalna wysoko$¢ robocza
Brak hydraulicznego medium
napedowego

w osiach podnoszenia ZIMM

Dopasowanie do masy pojazdu,
skoku i punktéw podparcia

Zasada dziatania

Cztery aktuatory generuja
liniowe ruchy podnoszenia

Po dwa aktuatory tworza
wspolnie sterowana grupe

Cztery kolumny podpieraja
pojazd w zdefiniowanych punktach

Sterownik koordynuje grupy
do wysokosci roboczej

Elementy prowadzace i ryglujace
zabezpieczaja pojazd

Zastosowania

Prace montazowe i konserwacyjne
przy pojazdach wojskowych

Przeglady podwozia
i uktadu jezdnego

Wymiana i serwisowanie
komponentéw pojazdu

Stacjonarne systemy podnoszenia
w warsztatach i bazach serwisowych

Zastagpienie odpowiednich technicznie
hydraulicznych systeméw podnoszenia



Typowe zadania ruchowe w sektorze obronnym

Poziomowanie pojazdu | Poziomowanie i stawianie

Mobilne systemy radarowe i pojazdowe na nieréwnym podtozu musza zostac
najpierw ustawione w zdefiniowanej pozycji poziomej. Cztery aktuatory
elektromechaniczne ZIMM realizuja liniowe ruchy nastawcze w punktach

podparcia pojazdu.

Po wypoziomowaniu osobne aktuatory elektromechaniczne przemieszczaja
radar z pozycji transportowej do roboczej. Poziomowanie pojazdu i stawianie
radaru stanowig dwie odrebne, nastepujace po sobie funkcje nastawcze.

Zalety

Poziomowanie na
nierownym podtozu

Korekta potozenia pojazdu
przez cztery punkty podparcia

Zdefiniowana pozycja wyjsciowa
dla systemu radarowego

Elektromechaniczne stawianie
i sktadanie radaru

Integracja z nadrzednym
sterowaniem pojazdu

Zasada dziatania

Czujniki rejestruja potozenie pojazdu

Cztery aktuatory zmieniajg wysokos¢
w punktach podparcia

Sterownik koordynuje ruchy
do poziomej pozycji pojazdu

Osobne aktuatory przemieszczaja
radar do pozycji roboczej

Podparcie, ryglowanie i funkcje
bezpieczenstwa
zabezpieczaja caty system

Zastosowania

Mobilne platformy radarowe

Pojazdy tacznosci
i dowodzenia

Mobilne systemy rozpoznania
i obserwacji

Pojazdy z podnoszonymi
systemami technicznymi

Platformy mobilne o zdefiniowanej
poziomej pozycji roboczej



Typowe zadania ruchowe w sektorze obronnym

Pozycjonowanie anteny | Ustawianie kata elewacji

W stacjonarnych systemach antenowych i radarowych reflektor musi zosta¢
ustawiony pod wymaganym katem elewacji i powtarzalnie pozycjonowany.

Podnos$nik srubowy ZIMM generuje wymagany liniowy ruch nastawczy.

Poprzez zdefiniowany punkt przegubowy ruch liniowy jest przeksztatcany
w ruch uchylny reflektora anteny. Dobdr zalezy m.in. od masy reflektora,

przetozen dzwigni, obcigzenia wiatrem, zakresu i predko$ci nastawiania oraz
wymagan dotyczacych pozycjonowania.

Zalety

Zdefiniowane ustawienie
kata elewacji

Powtarzalne pozycjonowanie
reflektora anteny

Wysokie sity nastawcze dzieki
przektadni mechanicznej

Integracja z konstrukcja
nosno-uchylna

Dopasowanie do masy reflektora,
przetozen dzwigni i zakresu katowego

Zasada dziatania

Silnik przekazuje ruch
do podnosnika srubowego

Podnosnik generuje
ruch liniowy

Ruch dziata na reflektor
przez punkt przegubowy

Reflektor jest ustawiany
pod katem elewacji

Czujnik potozenia przekazuje
pozycje do sterownika

Zastosowania

Stacjonarne anteny paraboliczne
Instalacje radarowe i tacznosci

Stacje naziemne z regulowanym
reflektorem anteny

Systemy antenowe ze zmiennym
katem elewacji

Modernizacja istniejacych
systemow pozycjonowania



Wyslij zapytanie
dotyczace Twojej aplikacji

Czy planujesz podnoszenie, przestawianie, poziomowanie
lub pozycjonowanie w sektorze obronnym?

Przeslij nam zadanie ruchowe i najwazniejsze parametry
techniczne. Mozesz réwniez dotgczy¢ rysunek lub szkic.

ZIMM wspiera Cie w doborze i obliczeniach
odpowiednich podnosnikéw Srubowych i aktuatoréw
elektromechanicznych.

Wiecej zastosowan i informacji technicznych
o rozwigzaniach napedowych ZIMM

dla sektora obronnego znajdziesz online:
zimm.com/defence

Seria ZE | Podnosniki srubowe

Podnosniki Srubowe ZIMM przeksztatcaja ruch obrotowy
w liniowy ruch podnoszenia i nastawiania. Dostepne

sg w réznych seriach i wielkosciach dla sit podnoszenia
od 2,5 do 1000 kN. Kilka podnosnikow mozna

potaczy¢ za pomoca watdw taczacych, sprzegiet i
przektadni katowych w mechanicznie sprzezony
system, umozliwiajacy skoordynowany ruch wielu
punktow podnoszenia.

Seria ZA | Aktuatory

Aktuatory ZIMM generujg kontrolowane ruchy liniowe
do podnoszenia, opuszczania, pozycjonowania i
przestawiania. W zaleznosci od wykonania i konfiguracji
systemu dostepne s3 sity podnoszenia od 25 do 200 kN.
Chroniona $ruba i uszczelniona przektadnia umozliwiaja
prace w wymagajacych warunkach otoczenia.
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