ZIMM, STS ve konteyner
vingleri i¢in tahrik teknolojisi
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ZIMM - Liman operasyonlarinda giivenilir hareket fonksiyonlari

Ship-to-Shore ve konteyner vingleri, terminal operasyonlarinda kilitleme,
konumlandirma, ayarlama ve gerdirme islevlerini giuivenilir bir sekilde yerine
getirmelidir. Surlis modlarinin, spreader fonksiyonlarinin ve halatli sistemlerin
sorunsuz ¢alismasi ve ving mantigina sorunsuz bir sekilde entegre edilebilmesi igin
saglam mekanik, net arayiizler ve tekrarlanabilir hareketler cok 6nemlidir.

ZIMM bunun igin moddler bir ¢6zlim seti sunar: ZA-1 ve ZA serisi elektromekanik
aktuatorler ile mil kaldirma rediktérleri, kilitleme, konumlandirma, ayarlama

ve gerdirme i¢in dogrusal hareketleri Gstlenir. Boylece, islev, entegrasyon kabiliyeti
ve siirekli calismanin 6n planda oldugu STS/konteyner vingleri, liman ekipmanlari
ve retrofit gorevleri icin dayanikli c6ziimler ortaya gikar.

kilitleme, konumlandirma, ayarlama ve gerdirme
islemleri icin elektromekanik aktiiatorler
ZA-1 ve ZA ile mil tipi kaldirma rediiktorleri.

ZIMM’in STS ve konteyner vingleri icin
coziimleri: OEM ve retrofit uygulamalarinda



STS/konteyner ving ortamindaki tipik hareket gorevleri

Backreach | Konteyner vinglerinde halat gerginliginin korunmasi

Konteyner vinglerinin kara tarafindaki (backreach) bolimiinde, halat gerginliginin strekli
korunmasi gerekir. Bu sayede halatin gevsemesi (slack rope) 6nlenir ve arabacigin (trolley)
stabil ve hassas sekilde yonlendirilmesi saglanir. Ayni zamanda titresimler azaltilir ve
daha diizgiin bir halat hareketi ile daha diisiik asinma elde edilir. Bu gerginlik fonksiyonu,

isletme glivenligini, yonlendirme kalitesini ve bakim kolayligini artirir.

Avantajlar

Sabit halat gerginligi

Gevsek halat olusumunun ve
titresim etkilerinin azaltilmasi

Arabacigin daha hassas
yonlendirilmesi ve konumlandirilmasi

Daha diizgiin halat hareketi
ve daha az biikiilme sayesinde
distik asinma

Calisma prensibi

Vidali kaldirma rediiktorleri
(spindel hub rediiktorleri) lineer
gerdirme hareketini olusturur

Gerdirme sistemi, halatlari kontrollii
bir 6n gerilim altinda tutar

Halat yonlendirmesi ve gerginlik
seviyesi tekrarlanabilir
sekilde ayarlanabilir

Daha az biikiilme, halat 6mrini uzatir
ve daha stabil bir calisma saglar

Kullanim senaryolari

Konteyner vinglerinde backreach
halat gergi sistemleri

Mevcut gergi sistemlerinin
modernizasyonu (retrofit)

Halat 6mrii ve diizglin calisma odakli
ving uygulamalari

Titresim azaltma ve hassas
trolley yonlendirmesinin onemli
oldugu sistemler



STS/konteyner ving ortamindaki tipik hareket gorevleri

Spreader | Kilitleme ve ayar fonksiyonlarinin kontrolii

Spreader icinde kilitleme ve ayar fonksiyonlarinin hassas sekilde calistirilmasi

ve mekanik olarak izlenebilir bicimde kontrol edilmesi gerekir. Ozellikle intermodal
operasyonlarda, tekrarlanabilir hareket dizileri ve ving sistemine tam entegrasyon
kritik 6neme sahiptir. Ving yonetim sisteminin ilgili fonksiyonlara kesintisiz

erisimi saglanmalidir.
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Avantajlar Calisma prensibi Kullanim senaryolari
Kilitleme ve ayar fonksiyonlari icin ZA serisi elektromekanik aktliatorler Konteyner ellecleme operasyonlarinda
hassas elektromekanik hareket ayar hareketini gerceklestirir spreader fonksiyonlari
Ving yonetim ve kontrol sistemlerine Karsilikli fonksiyon elemanlari, Hareket kontrolii gereksinimi yliksek
tam entegrasyon dogrudan bir mil lizerinden mekanik intermodal uygulamalar
olarak baglanabilir
Dogrudan mekanik baglanti sayesinde Tamamen elektriksel ve mekanik olarak
yiiksek fonksiyonel izlenebilirlik Boylece hareketler kontrollu sekilde entegre ving sistemleri
aktarilabilir ve senkronize edilebilir
Yiiksek entegrasyon gereksinimi olan, Kilitleme ve ayar fonksiyonlarinin
net yapilandirilmis hareket suregleri Sistem tasarimi, fonksiyonlarin retrofit veya yeni tasarimi
icin uygunluk mekanik olarak anlasilabilir bir

mantikla ¢calismasini destekler



STS/konteyner ving ortamindaki tipik hareket gorevleri

Safe-Lock | Portal vinglerde yiiriiyiis kilitleme sistemi

Portal vinglerin, calisma moduna bagli olarak boyuna hareket, enine hareket, donme
modu ve park modu arasinda gecis yapabilmesi gerekir. Bunun icin ylriiyls takimi
bilesenleri farkli konumlara dondiirdillr ve ardindan giivenilir sekilde kilitlenir. Kilitleme
sistemi, secilen konumu serbest birakmali ve yiik altinda stabil sekilde tutmalidir. Ayni
zamanda emniyet pimini yukari-asagi hareketi net ve kontrollu bigcimde saglanmalidir.
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Avantajlar Calisma prensibi Kullanim senaryolari
Kontrol edilebilir siiriis modlari igin ZA-| serisi elektromekanik Boyuna hareket modu ile enine
net kilitleme hareketi bir aktuator, emniyet pimi hareket modu arasinda gecis
mekanizmasini calistirir
Yiirtiylis konumunun giivenilir Doniis modunda kilitleme fonksiyonu
sekilde sabitlenmesiicin tekrarlanabilir ~ Motor tahrikli mekanizma, secilen
pim pozisyonlari yliriiyis konumuna bagli olarak pimi Tanimli park pozisyonlarinin
¢ozer veya kilitler sabitlenmesi
Net son konum mantigina sahip
saglam elektromekanik ¢oziim Son konum izleme sistemi, pimin OEM veya retrofit portal ving
yukari-asagi hareketini kontrol eder uygulamalarinda yuriyiis
Ving kontrolii ve ylriiyls sistemi sistemi kontrolii
mantigina kolay entegrasyon Dondiirme isleminden sonra pim,

yeni konumda kontrollu sekilde
yerine oturur



Simdi uygulamaniz
icin talep olusturun

STS ve konteyner vincleri kapsaminda bir kilitleme,
konumlandirma, ayar veya gerdirme fonksiyonu
mu planliyorsunuz? O halde teknik gereksiniminizi
ve yiik, strok (hareket mesafesi), montaj durumu,
hareket siireci ve kontrol gereksinimleri gibi temel
parametreleri bizimle paylasin.
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ZA Serisi | Aktiiatorler

Hidrolik ¢oziimlere kiyasla yiiksek enerji verimliligi ve
dusiik bakim ihtiyaci: ZA serisi elektromekanik
aktuatorler dinamik, hassas ve tekrarlanabilir calisir.
Kilitleme, konumlandirma ve ayarlama hareketlerini
gerceklestirir. Govde icinde yer alan vida mekanizmasi
kir, toz ve suya karsi korunur; yiiksek IP koruma siniflari
mumkiindir. ZIMM modiiler sistemi, uygulamaya
uygun baglanti elemanlari sunar.

ZE Serisi | Vidali kriko

Guvenilir konumlandirma, ayarlama ve gerdirme
uygulamalari icin kanitlanmis teknoloji: ZE serisi vidali
kaldirma rediiktorleri hassas, dayanikli ve tekrarlanabilir
calisir. Tasarima bagli olarak tekil ya da sistem icinde
lineer hareketler gerceklestirir. ZIMM modiiler sistemi,
uygulamaya uygun baglanti elemanlari sunar.

ZA-1 Serisi | Aktiiatorler

Guvenilir kilitleme, konumlandirma ve ayar hareketleri
icin yiiksek hassasiyet ve esnek tahrik konfiglirasyonu:
ZA-| serisi aktliatorler koaksiyel yapida kompakt,

gliclli ve tekrarlanabilir calisir. Tek kademeli veya iki
kademeli planet disli ya da direkt tahrik secenekleriyle,
gorev suresi ve sistem tasarimina uyarlanabilir.

ZIMM modiiler sistemi, uygulamaya uygun baglanti
elemanlari sunar.

ZIMM, ZA-I ve ZA serisi elektromekanik aktiiator-

lerin yani sira, lineer hareket gorevleri icin vidal

kaldirma reduktérlerinin se¢iminde hem OEM
hem de retrofit projelerde sizi destekler.
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