Tecnologia de acionamento
ZIMM para STS e gruas de contentores

Um caso de aplica ao
para logistica maritima da ZIMM

ZIMM - Tarefas de movimentagao fiaveis em operagdes portuarias

As gruas navio-terra e gruas de contentores devem executar funcdes de bloqueio,
posicionamento, ajuste e tensionamento de forma fidvel durante a operacdo do termi-
nal. Mecanica robusta, interfaces claramente definidas e movimentos repetiveis sdo
essenciais para que os modos de deslocamento do pértico, as fun¢des do spreader e
os sistemas guiados por cabos operem sem interrupgdes e possam ser integrados de
forma harmoniosa na légica da grua.

A ZIMM oferece um kit de solugdes modulares para este fim: os atuadores eletromecani-
cos das séries ZA-1 e ZA, bem como os atuadores de fuso, realizam movimentos lineares
para bloqueio, posicionamento, ajuste e tensionamento.Isto permite criar solucoes
para gruas de contentores/STS, equipamento portuario e projetos de modernizagdo
onde a funcionalidade, a integrabilidade e a operagdo continua sdo prioridades.

Solugoes ZIMM para gruas STS e de contento-
res: atuadores eletromecanicos das séries ZA-I
e ZA, bem como atuadores de fuso para blo-
queio, posicionamento, ajuste e tensionamento
em aplicacdes OEM e de retrofit.



Tarefas tipicas de movimentacdo num ambiente com gruas de contentores/STS

Recuo | Manter a tensao da corda nas gruas de contentores

Na zona terrestre da grua de contentores, a tensdo do cabo deve ser mantida constante
para que ndo haja folga e o carro catenario seja guiado de forma estavel e precisa. Em
simultaneo, é necessario reduzir as vibracdes e garantir um deslizamento mais suave do
cabo, diminuindo o desgaste. A fun¢do de tensionamento contribui, assim, para a segu-
ranga operacional, a qualidade do guiamento e a facilidade de manutencao.

Vantagens

Tensao constante do cabo

Reducdo da folga no cabo e dos efei-
tos relacionados com a vibracao

Orientacdo e posicionamento mais
precisos do trolley da catenaria

Menor desgaste devido a um desli-
zamento mais suave do cabo e aum
menor numero de ciclos de flexdo
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Principio de funciona-
mento

Os atuadores de fuso geram o movi-
mento de tensao linear

O sistema de tensionamento da corda
na zona de recuo mantém as cordas
sob pré-carga controlada

Isto permite ajustar de forma repetida
o alinhamento e o nivel de tensdo do
cabo

Um menor nimero de ciclos de flexao
contribui para uma vida Gtil mais longa
do cabo e um funcionamento mais
estavel do mesmo
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Casos de aplicagoes

Sistemas de tensionamento de cabos na
parte traseira das gruas de contentores

Modernizagao de solugdes de tensiona-
mento existentes

Aplicagoes de gruas com foco na dura-
bilidade do cabo e no seu bom desliza-
mento

Sistemas em que a reducdo da vibragdo
e 0 guiamento preciso do carro da cate-
naria sdo importantes



Tarefas de movimentacio tipicas no ambiente de gruas STS/de contentores

Espalhador | Ativar as funcoes de bloqueio e ajuste

As funcdes de bloqueio e regulacdo do espalhador devem ser acionadas com precisdo
e controladas de forma mecanicamente rastreavel. Especialmente na operacdo inter-

modal, sdo essenciais sequéncias de movimentos repetiveis e uma integracdo total na
solucdo da grua. O acesso continuo do sistema de gestdo da grua a respetiva funcdo

deve permanecer possivel em todos os momentos.
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Vantagens

Movimento de ajuste eletromecanico
preciso para as funcoes de bloqueio e
ajuste

Integracao total nos sistemas de
gestao e controlo de gruas

Elevada rastreabilidade funcional gra-
cas ao acoplamento mecanico direto

Adequado para sequéncias de movi-

mento claramente estruturadas com

requisitos de integracao mais exigen-
tes

Principio de funciona-
mento

Os atuadores eletromecéanicos da série
ZA executam o movimento de ajuste

Os elementos funcionais opostos
podem ser acoplados mecanicamente
através de um eixo direto

Isto permite que os movimentos sejam
transmitidos e sincronizados de forma
controlada

O desenho mecanico do sistema global
permite uma légica funcional rastrea-
vel
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Casos de aplicagoes

Func¢oes do espalhador na movimen-
tagao de contentores

Modos de operacao intermodais com
elevados requisitos em termos de con-
trolo de movimento

Solucdes de gruas totalmente integradas
a nivel elétrico e mecanico

Modernizacao ou novo desenho das
funcoes de bloqueio e ajuste



Tarefas de movimentacio tipicas no ambiente de guindastes STS/de contentores

Safe-Lock | Bloqueio dos bogies das gruas de portico

Consoante o modo de operacdo, as gruas de pdrtico devem ser capazes de alternar entre
o deslocamento longitudinal, o deslocamento transversal, o modo de rotagdo e o modo
de estacionamento. Para isso, os bogies sdo rodados para posicdes alternativas e poster-
iormente bloqueados de forma segura. A funcdo de bloqueio deve garantir a fixagdo da
posicdo selecionada e manté-la estavel sob carga. Simultaneamente, o movimento de
subida e descida do pino de bloqueio deve ser controlado com precisao.

Vantagens Principio de funciona-
mento

Movimento de bloqueio preciso para

modos de deslocamento controlaveis Um atuador eletromecanico da série
da grua de portico ZA-l aciona o dispositivo de pino de
bloqueio

Posi¢Ges repetiveis dos pinos para um

bloqueio fiavel da posicéo seleciona- O mecanismo motorizado liberta

da do bogie ou bloqueia o pino, dependendo da
posicdo selecionada do bogie

Solugdo eletromecanica robusta com

l6gica clara de posicGes finais 0 controlo da posicio final regula o
movimento de elevacdo do pino

Facil integracdo na logica de controlo

da grua e de deslocamento do pértico  Apés girar, o pino encaixa-se na nova
posicao de forma controlada
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Casos de aplicacoes

Alternar entre o modo de deslocamen-
to normal e o modo de deslocamento
transversal

Funcao de blogueio no modo de ro-
tacao

Bloqueio de posi¢oes de estacionamen-
to definidas

Légica de deslocamento do pértico em
gruas de portico em ambientes OEM ou
de modernizagao
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Envie agora o seu pedido
de informacao sobre a sua aplicacao

Estd a planear implementar uma funcdo de bloqueio,
posicionamento, ajuste ou tensionamento no contexto
de gruas STS e de movimentacao de contentores? Nesse
caso, envie-nos uma breve descri¢do da aplicagdo técni-
ca, bem como as principais condi¢des de operacao, tais
como carga, curso, configuracao de instalagdo, sequén-
cia de movimentos e requisitos de controlo.
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Série ZA-1 | Atuador

Elevada precisdo e configuragao flexivel do acionamento
para movimentos fidveis de blogueio, posicionamento

e ajuste: os atuadores da série ZA-| funcionam como
acionamentos coaxiais, combinando compacidade, po-
téncia e elevada repetibilidade. Equipados com reduto-
res planetarios de um ou dois estagios, bem como com
acionamento direto, podem ser adaptados aos ciclos

de trabalho e aos requisitos especificos do sistema. O
sistema modular da ZIMM disponibiliza componentes
perfeitamente compativeis entre si.

Série ZE | Atuador de fuso

Tecnologia comprovada para aplicagGes fidveis de posicio-
namento, ajuste e tensionamento: os macacos de parafuso
da série ZE destacam-se pela precisao, robustez e repeti-
bilidade. Consoante a versao e a configuragao do sistema,
executam movimentos lineares através de uma caixa de
engrenagens ou diretamente no interior do proprio siste-
ma. O sistema modular ZIMM disponibiliza componentes
perfeitamente compativeis entre si.

Série ZA | Atuador

Elevada eficiéncia energética e reduzida necessidade de
manutenc¢do em comparagdo com solucées hidraulicas:
os atuadores eletromecanicos da série ZA distinguem-se
pelo funcionamento dindmico, preciso e repetivel. Permi-
tem executar movimentos de bloqueio, posicionamento
e ajuste. O fuso, integrado no interior da caixa, encon-
tra-se protegido contra sujidade, poeiras e agua, sendo
possiveis classes de protecdo IP elevadas. O sistema
modular ZIMM disponibiliza componentes perfeitamente
compativeis entre si.

A ZIMM presta-lhe apoio na selecao de atuadores
eletromecénicos das séries ZA-1 e ZA, bem como

de macacos de parafuso, para tarefas de movi-
mento em ambientes OEM e de modernizagao.
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