Yer destek ekipmanlari
icin ZIMM tahrik teknolojisi

Havacilik yer destek ekipmanlari ve havalimani
lojistigine yonelik bir uygulama ornegi

ZIMM - Kaldirma, konumlandirma ve tahrik icin giivenilir hareket ¢coziimleri

Yer destek ekipmanlarinda (GSE), merdiven béliimleri ve yikleme platformlarinin
kontrollii sekilde kaldirilmasi, indirilmesi ve konumlandirilmasi, konteyner ve paletlerin
ise glivenilir bicimde tasinmasi gerekir. Hassas ve tekrarlanabilir hareketler, saglam
mekanik yapi ve uygulamaya 6zel tahrik teknolojisi biiylik 6nem tasir.

ZIMM, bu gorevler icin modiiler bir sistem sunar: Elektromekanik aktuatorler ve vidali
krikolar, gerekli dogrusal kaldirma ve ayarlama hareketlerini saglar. ZK konik disli
rediiktorler, tork aktarimini ve donme hareketinin 90° yon degistirmesini saglayarak
rulolu segmentleri tahrik eder. Uygun motorlar, baglanti milleri, kaplinler ve montaj
elemanlariyla birlestirilen bu bilesenler, yolcu merdivenleri, Loader’lar ve Transporter’lar
icin uygulamaya 6zel tahrik sistemleri olusturur.

Yer destek ekipmanlari icin ZIMM ¢oziimleri:
Yolcu ve kargo hizmetlerinde kaldirma,
konumlandirma ve tahrik uygulamalarina
yonelik elektromekanik aktiiatorler,

vidali krikolar ve ZK konik disli rediiktorler.



Yer destek ekipmanlarinda tipik hareket gorevleri

Yolcu merdiveni | Kaldirma ve konumlandirma

Yolcu merdivenleri, havalimani apronundan ugak kapisina erisim saglar.
Merdiven boliimiiniin yiiksekligi, ucagin kapi esik yliksekligine gore ayarlanmalidir.
iki ZIMM elektromekanik aktator, gerekli dogrusal kaldirma hareketini saglar.

Aktuatorler, arag sasisi ile merdiven boliimi arasina her iki tarafta birer adet olacak
sekilde yerlestirilir. Tek bir motor, baglanti miliyle birbirine baglanan iki aktliatori tahrik
ederek senkronize kaldirma saglar. Arag kontrol sistemi, kapi esik yiliksekligine kadar
kaldirma hareketini izler. Kilavuzlama, kilitleme ve giivenlik fonksiyonlari, komple siste-
min gereksinimlerine gore tasarlanir.

Avantajlar Calisma prensibi Kullanim senaryolari
Merdiven yiiksekliginin iki iki elektromekanik akttator Kendinden tahrikli

baglanti noktasindan ayarlanmasi kaldirma hareketini saglar yolcu merdivenleri

Her iki aktiiatoriin mekanik Tek motor, iki aktiiatorl baglanti Farkli ugak tipleriigin

olarak senkronize kaldirilmasi miliyle tahrik eder yolcu merdivenleri

Farkli ugak tipleriigin Aktliatorler, doner baglantili Genis govdeli ucaklaricin
tekrarlanabilir merdiven yiiksekligi merdiveni kaldirir veya indirir yolcu merdivenleri

ZIMM kaldirma eksenlerinde Kontrol sistemi, kapi esik yliksekligine Mekanik olarak bagli

hidrolik akiskan bulunmamasi kadar kaldirmayi izler aktliatorlerle yiikseklik ayari
Merdiven agirligina, strok mesafesine Kilavuzlama ve giivenlik elemanlari Teknik agidan uygun hidrolik

ve baglanti noktalarina uyarlanabilme merdiveni emniyete alir kaldirma sistemlerinin degistirilmesi



Yer destek ekipmanlarinda tipik hareket gorevleri

Loader | Kaldirma ve tahrik

Loader’lar, ucaklarin ylikleme ve bosaltma islemlerinde konteyner ve paletleri
tasir. Yikleme platformu, kargo kapisinin yiiksekligine gore kontrolli sekilde
ayarlanmalidir. Tahrikli rulolu segmentler, yiiklerin platform lizerinde taginmasini
ve konumlandirilmasini saglar.

iki ZIMM elektromekanik aktiiatdr, makas mekanizmasinin kaldirma hareketini
saglar. Tek bir motor, her iki aktliatori baglanti mili lizerinden tahrik eder.
Platformun déner tahrik alaninda ZK konik disli rediiktorler, donme hareketini
rulolu segmentlere aktarir. Boylece kaldirma ve tahrik fonksiyonlari,

ZIMM modiiler sisteminin uyumlu bilesenleriyle gerceklestirilir.

Avantajlar Calisma prensibi
Yiikleme platformunun iki elektromekanik aktiiator

kontrolll yiikseklik ayari kaldirma hareketini saglar

Her iki aktliatoriin mekanik Tek motor, akttiatorleri baglanti
olarak senkronize kaldirilmasi miliyle tahrik eder

ZK konik disli rediiktorlerle birden Aktuatorler, platformu kargo

fazla rulolu segmentin tahriki kapisi yuksekligine getirir

ZIMM kaldirma eksenlerinde ZK konik disli rediiktorler, doner
hidrolik akiskan bulunmamasi alandaki rulolu segmentleri tahrik eder
Platform yiikiine, strok mesafesine Kontrol sistemi hareketleri yonetir,

ve rulo diizenine uyarlanabilme glivenlik elemanlari ek koruma saglar

Kullanim senaryolari

Alt giiverte kargo bolmeleri
icin Loader’lar

Ana giiverte kargo bolmeleri
icin Loader’lar

Tahrikli doner alana sahip Loader’lar

Farkli kargo kapisi yuksekliklerine
uygun yiikleme platformlari

Teknik agidan uygun hidrolik
kaldirma sistemlerinin degistirilmesi



Yer destek ekipmanlarinda tipik hareket gorevleri

Transporter | Rulolu segmentlerin tahriki

Transporter’lar, konteyner ve paletleri Loader’lardan devralarak havalimani
lojistigi kapsaminda tasir. Tahrikli rulolu segmentler, yiiklerin aktarilmasini ve

konumlandirilmasini saglar. Doner tahrik alanina sahip rulolu platformlarda birden

fazla segmentin kontrollii ve birlikte tahrik edilmesi gerekir.

ZIMM ZK konik disli rediiktorler, tork aktarir ve dénme hareketinin yoniini 90° degistirir.
Gosterilen uygulamada iki motor, mekanik olarak birbirine bagli tahrik hatlari

Uzerinden dorder rulolu segmenti tahrik eder. ZIMM modiiler sistemindeki baglanti

milleri ve kaplinler, her iki tahrik hattinda koordineli donme hareketi saglar.

Avantajlar

90° yon degistirme ile tork aktarimi

Birden fazla rulolu segmentin
ortak tahriki

Segmentlerin tahrik hattinda
mekanik olarak baglanmasi

Rulolu platformlara ve doner tahrik
alanlarina kompakt montaj

Rulo diizenine, torka ve donme
hizina uyarlanabilme

Calisma prensibi

Her motor, bir tahrik hattindaki dort
ZK konik disli rediiktoru tahrik eder

VWZ baglanti milleri rediiktorleri
birbirine baglar

Konik disli rediiktorler donme
hareketinin yonuinti 90° degistirir

KUZ kaplinler torku rulolu
segmentlere aktarir

Kontrol sistemi hareketleri yonetir,
glivenlik elemanlari ek koruma saglar

Kullanim senaryolari

Konteyner ve paletlericin
kendinden tahrikli tasima araclari

Tahrikli rulolu segmentlere
sahip platformlar

Doner tahrik alanina sahip
Transporter’lar

Yiik birimlerinin Loader’dan
devralinmasi

Havalimani lojistiginde mekanik
baglantili rulo tahrikleri



Simdi uygulamaniz
icin talep olusturun

Yer destek ekipmanlarinda kaldirma, konumlandirma
veya tahrik uygulamasi mi planliyorsunuz?
Uygulamanizi ve ylik, strok mesafesi, tork, hiz ve
montaj kosullari gibi temel teknik bilgileri bize iletin.
Teknik cizim veya eskiz de ekleyebilirsiniz.

ZIMM, uygun tahrik teknolojisinin se¢imi ve
boyutlandirilmasinda size destek saglar.

ZE Serisi | Vidali krikolar
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ZIMM vidali krikolar, dsnme hareketini dogrusal - 8
kaldirma ve ayarlama hareketine donusturur.
Kriko basina 2,5-1.000 kN kaldirma kuvveti sunar.
Mekanik baglantili sistemler, koordineli kaldirma, .%
destekleme ve seviyeleme saglar. |-I~ h i -
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ZK Serisi | Konik disli rediiktorler

ZIMM ZK konik disli rediiktorler, tork aktarir ve donme
hareketinin yoniinii 90° degistirir. 1:1, 2:1 ve 3:1 disli
oranlari, uygun baglanti milleri ve kaplinlerle mekanik
baglantili tahrik hatlari olusturulmasini saglar.

Yer destek ekipmanlarina yonelik uygulamalar,
uruinler ve teknik boyutlandirma hakkinda
daha fazla bilgi icin web sitemizi ziyaret edin:
tr.zimm.com/yer-destek-ekipmanlari

ZA Serisi | Aktiiatorler

ZIMM aktiatorler, kaldirma, indirme ve konumlandirma
icin 25-200 kN kuvvet araliginda hassas dogrusal
hareket saglar. Yer destek ekipmanlarinda,

yolcu merdivenleri ve yiikleme platformlarinin
yukseklik ayarinda kullanilir.
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