Technika napedowa ZIMM dla
sprzetu obstugi naziemnej (GSE)

Use Case
dla sprzetu obstugi naziemnej i logistyki lotniskowej

ZIMM - Niezawodne rozwigzania do podnoszenia, pozycjonowania i napedzania

W sprzecie obstugi naziemnej (GSE) biegi schodéw i platformy zatadunkowe musza
by¢ podnoszone, opuszczane i pozycjonowane w kontrolowany sposéb,

a kontenery i palety niezawodnie przemieszczane. Kluczowe znaczenie maja
precyzyjne i powtarzalne ruchy, wytrzymata konstrukcja mechaniczna oraz technika
napedowa dostosowana do konkretnego zastosowania.

ZIMM oferuje w tym celu system modutowy: aktuatory elektromechaniczne i

podnosniki Srubowe zapewniaja wymagane liniowe ruchy podnoszenia i regulacji.
Przektadnie katowe ZK przenosza moment obrotowy i zmieniaja kierunek

ruchu obrotowego 0 90°, napedzajac segmenty rolkowe. W potaczeniu z odpowiednimi
silnikami, watami taczacymi, sprzegtami i elementami montazowymi tworza
dopasowane systemy napedowe do schoddw pasazerskich, loaderéw i transporterdw.

Rozwigzania ZIMM do sprzetu obstugi naziemnej (GSE):
aktuatory elektromechaniczne, podnosniki

srubowe i przektadnie katowe ZK do podnoszenia,
pozycjonowania i napedzania w obstudze

pasazerow i tadunkow.



Typowe zadania ruchowe w sprzecie obstugi naziemnej (GSE)

Schody pasazerskie | Podnoszenie i pozycjonowanie

Schody pasazerskie umozliwiaja dostep z ptyty lotniska do drzwi samolotu.

Wysokos$¢ biegu schodéw musi by¢ dostosowana do wysokosci progu drzwi danego

samolotu. Dwa aktuatory elektromechaniczne ZIMM zapewniaja wymagany

liniowy ruch podnoszenia.

Aktuatory sa zamontowane po obu stronach, miedzy podwoziem a biegiem schodoéw.

Jeden silnik napedza oba aktuatory potaczone watem taczacym, zapewniajac

réwnomierne podnoszenie. Uktad sterowania pojazdu ustala wymagana wysoko$¢

schoddéw i monitoruje ich pozycje. Elementy prowadzace, ryglujace i funkcje
bezpieczenstwa sa projektowane zgodnie z wymaganiami catego systemu.

Zalety

Regulacja wysokosci schodéw
w dwodch punktach przegubowych

Mechanicznie zsynchronizowany
ruch obu aktuatoréw

Powtarzalna wysokos¢ dla roznych
typow samolotow

Brak medium hydraulicznego
w osiach podnoszenia ZIMM

Dostosowanie do masy schodéw,
skoku i punktéw przegubowych

Zasada dziatania

Dwa aktuatory zapewniaja liniowy
ruch podnoszenia

Jeden silnik napedza oba aktuatory
przez wat taczacy

Aktuatory podnosza i opuszczaja
uchylny bieg schodow

Uktad sterowania monitoruje ruch
do wymaganej wysokosci drzwi

Elementy prowadzaceii
zabezpieczajace stabilizujg schody

Zastosowania

Samojezdne schody pasazerskie

Schody pasazerskie dla roznych
typow samolotow

Schody dla samolotéw
szerokokadtubowych

Regulacja wysokosci z mechanicznie
potaczonymi aktuatorami

Zastapienie odpowiednich
hydraulicznych napedéw podnoszenia



Typowe zadania ruchowe w sprzecie obstugi naziemnej (GSE)

Loader | Podnoszenie i napedzanie

Loadery stuzg do zatadunku i roztadunku konteneréw oraz palet z samolotow.
Platforma zatadunkowa musi by¢ ustawiana na odpowiedniej wysokosci drzwi
tadowni. Napedzane segmenty rolkowe umozliwiajg przemieszczanie i pozycjonowanie
tadunkéw na platformie.

Dwa aktuatory elektromechaniczne ZIMM zapewniaja ruch podnoszenia mechanizmu
nozycowego. Jeden silnik napedza oba aktuatory za pomoca watu taczacego.

W obrotnicy platformy przektadnie katowe ZK przenosza ruch obrotowy na segmenty
rolkowe. Dzieki temu funkcje podnoszenia i napedu mozna realizowad za pomocg

odpowiednio dobranych komponentéw z systemu modutowego ZIMM.

Zalety

Kontrolowana regulacja wysokosci
platformy zatadunkowej

Mechanicznie zsynchronizowany
ruch obu aktuatoréw

Naped wielu segmentéw rolkowych
przez przektadnie katowe ZK

Brak medium hydraulicznego
w osiach podnoszenia ZIMM

Dostosowanie do obcigzenia
platformy, skoku i uktadu rolek

Zasada dziatania

Dwa aktuatory elektromechaniczne
generuja ruch podnoszenia

Jeden silnik napedza oba aktuatory
przez wat taczacy

Aktuatory ustawiaja platforme
na wysokosci drzwi tadowni

Przektadnie katowe ZK napedzaja
segmenty rolkowe obrotnicy

Uktad sterowania koordynuje ruch,
a elementy zabezpieczajace
zapewniaja dodatkowa ochrone

Zastosowania

Loadery
do tadowni poktadu dolnego

Loadery
do tadowni poktadu gtéwnego

Loadery
z napedzang obrotnica

Platformy zatadunkowe
dla réznych wysokosci drzwi tadowni

Zastapienie odpowiednich
hydraulicznych napedéw podnoszenia



Typowe zadania ruchowe w sprzecie obstugi naziemnej (GSE)

Transporter | Naped segmentow rolkowych

Transportery odbierajg kontenery i palety z loaderéw i przewozg je w ramach
logistyki lotniskowej. Napedzane segmenty rolkowe umozliwiajg przejmowanie i
pozycjonowanie tadunkow. W przypadku poktadéw rolkowych z obrotnica kilka
segmentéw musi by¢ napedzanych wspélnie w kontrolowany sposéb.

Przektadnie katowe ZK ZIMM przenosza moment obrotowy i zmieniaja kierunek ruchu
090°. W przedstawionym rozwigzaniu kazdy z dwdéch silnikow napedza cztery segmenty
rolkowe za pomoca mechanicznie potaczonych przektadni. Waty taczace i sprzegta

z systemu modutowego ZIMM zapewniaja skoordynowany ruch obrotowy w

obu uktadach.

Zalety

Przenoszenie momentu ze
zmiana kierunku o 90°

Wspolny naped wielu
segmentow rolkowych

Mechaniczne potaczenie segmentéw
w uktadzie napedowym

Kompaktowa zabudowa w poktadach
rolkowych i obrotnicach

Dostosowanie do uktadu rolek,
momentu i predkosci obrotowej

Zasada dziatania

Kazdy silnik napedza cztery
przektadnie katowe ZK w jednym
uktadzie napedowym

Waty taczace VWZ tacza przektadnie

Przektadnie katowe zmieniaja
kierunek ruchu obrotowego 0 90°

Sprzegta KUZ przenosza moment
obrotowy na segmenty rolkowe

Uktad sterowania koordynuje ruch,
a elementy zabezpieczajace
zapewniaja dodatkowa ochrone

Zastosowania

Samojezdne transportery
konteneréw i palet

Poktady rolkowe z
napedzanymi segmentami

Transportery z obrotnica

Przejmowanie jednostek
tadunkowych z loadera

Mechanicznie potaczone napedy
rolkowe w logistyce lotniskowej



Wyslij zapytanie
dotyczace Twojej aplikacji

Planujesz zastosowanie funkcji podnoszenia, pozycjonowania

lub napedu w sprzecie obstugi naziemnej (GSE)?

Przeslij opis zastosowania i najwazniejsze dane techniczne,
takie jak obcigzenie, skok, moment obrotowy,

predkos¢ i warunki zabudowy. Mozesz réwniez dotgczyd
rysunek lub szkic.

ZIMM wspiera dobdr i wymiarowanie odpowiedniej
techniki napedowej.

Seria ZE | Podnosniki sSrubowe

Podnosniki Srubowe ZIMM przeksztatcaja ruch obrotowy
w liniowy ruch podnoszenia i regulacji, oferujac sity
podnoszenia od 2,5 do 1 000 kN na przektadnie.
Mechanicznie potaczone systemy umozliwiaja skoordy-
nowane podnoszenie, podpieranie i poziomowanie.

Seria ZK | Przektadnie katowe

Przektadnie katowe ZK ZIMM przenosza moment obrotowy
i zmieniajg kierunek ruchu o 90°. Dzieki przetozeniom 1:1,
2:1i 3:1 oraz odpowiednim watom i sprzegtom umozliwiaja
budowe mechanicznie potaczonych uktadéw napedowych,
np. w loaderach i transporterach.

Seria ZA | Aktuatory

Aktuatory ZIMM zapewniajg precyzyjny ruch liniowy
do podnoszenia, opuszczania i pozycjonowania, z sita
podnoszenia od 25 do 200 kN. W sprzecie obstugi
naziemnej (GSE) stuza m.in. do regulacji wysokosci
schodéw pasazerskich i platform zatadunkowych.

Wiecej informacji o zastosowaniach, produktach

i doborze technicznym rozwiazan dla sprzetu
obstugi naziemnej (GSE) znajdziesz na stronie:
pl.zimm.com/sprzet-obslugi-naziemnej
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